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22, MosmeRTHAR Faa Couple unbalance | Couple de
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LLEHHOC TS
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1. Yactora Mumber of reve- | Vitesse de robas
BpAIERAA w8 Jf’ . lutions per mi- tion en tours
M| pute par minute
2. ¥eenuwerae e | Increase In Augmentation
CEOPOCTH + J speed de vilesse
4, Conmexge — Decrease in Diminution
CHOPOETH speed de viiesss
4. Hamenenee =1 Varlablliiy Variabilité
5. Thasaufl sux- ; Maln swilch Interrupteur
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& B Marche [mise
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8. Asapuiieuf Emergency off Arcét d'urgence
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GYKRAS Kpac- _ red) ment rodge)
HEA KEooE}
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11. ODcacbomae- l Unlock, unclamp | Déverroulllage
HEE .-“-H (chuck open)

12 Topuos sxmo- OI Brake ¢n Serrer le freln
TEH

13, Topmoa Bh- Brake off Desgerrer
RAMEH -Oq. le frein
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14. Paiota » ae- Automatic {or Cycle sutomati-
TOMATHISCEDM G semi-automatic) que (0w Semi-
PERTRE eyele automatigue)
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18, Buauagne ' Caution Attention
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19, Cargansnas Signal lamp Lampe de signa-
ARMTE i @ lisation
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4. Toctonrmai = Both direct and Courantsa eontinu
TOK B Dape- - alternating el altermatif
MeHHEE TOR carrent
of, Dawodasuel Elngle phase Courant alter-
Tox qacTor [ 1 -l""""'-...-"'f alternating cur- natif monophasé
; rent of frequ- de frequence f
ency f
26. Muorodasnwd -| Alternating cur- | Courant alterna-
gRcacH §iaa m M= f rent of m phases |6 4 m phases
H 98cToTH | and frequency f et de fréquence |

47, NMpeaozpasd- ' Fuse Coupe-circuit &
TEAN -'E_ fusitle
28. Jpsewnpnne |r-t Earth Prise de ferre
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Tipumepl HENGABIGBANME (CHORHMY CHHROSON B FCADRHME HIOHpaMEHURX
pan BamaucHpOROYHLN CTAHNON & FOPHIOHTANLEDN Hohio
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i, JMeszs naoc- "y Left plane lP]a:n gaoche
UHE
2, TNpapas onoc- Right plape Plan dradt

HOCTL KOppeK-
1HH

3, Lesrpansuar
MENKICTE
EODPEREHE

Cenlral plans

Plan cenlral

4. ¥rom Eecha-
JAaRcE B AeBod

MAGCEICTH Eof-

PEHITAR

Angle, left
plane

Angle dans fe
plan gauche

5. ¥roa amcha-
ARMCE B Opa-
B0l MANCEQCTH
KEOPPERIEEH

Angle, right
plane

Angle dans le-
plan drait .

6. Sravenne nEc-
fannEce B Ae-
Bl MADCHOCTH
EOpPEEHE

Valeor mssociée
au balourd dans
le plan gauche

7. SHADERDE 0
.GafiEce B opa-
Ol BAGCKSETH
ECPPEKLAN

Ik
T
i
ol B

Amount, left

plane
Amount, right
plane

Valeur masociée
au balourd dans
le plan drofke
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8. Juawemwe AWC Amount, central | Valeur associée
GafnancE B plang ag baloard dans
DEHTPAAL i le plan central
BAOCEOICETH
KOppPeRuEE

9, Beprikaicnan Veplical compo- Composante verfi-
EOMIOHEHTA nent of unbalance | cale du balourd
Auchanancs

10. TopRsoaTANE- - Horlzontal com- | Composante horl-
HAA £OMAI- (_@_, ponent of unbe- | zontale du ba-
HeETa gHchia- lance lourd
naHcE

11. Bepraxaivaas ;:- Vertical Compensation
EOppeRuRa compensation verticale

12, TopRaoHT A= Horizamtal Compepsation
MR KOPpex- —)@1— eompensation harizontale
LHEA Y

13, Paccrommme o g i Distance from Disiance du plan
nenoR MADCKD- po— left plane to d'équilibrage
CTE EOppeE- [eft bearing gauche au palisr
OES 50 SER0H place gedche
OmopH

14, Paccromane 4 & I::Ei:h nce belween Dlrtm:f
MEHAY DA B planes entre plans
HOCTAWH HOP-
PEXIH

15. PaccToRmse oT r Eﬁ;m: irﬂ;}lc'l'lﬁ E‘Eﬂhﬁrdu plam
opaBofl maoc- |-—.--.--_'.j ne ; g
KOCTH KOPPER- r!]ght aring dnqﬂl au paller
EE A0 Opa- plane drodt
ol JnopH
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18, Koppexuma = Compensation Plan gauche
meRofl BROC- left plane d'Equilibrage
HOCTH

L

17. Koppexgua & Compenaation Plan droit
npffnn fi A= right plane d'équilibrage
EOCTH

18, . Folor disgram Schéma du pobor

; E::::‘IS:!!:“E‘J L L with distances aves distances

pOTORA ¢ pA3- -i- Ll | beiween planes enfre plans
HERRWH

19, Cxema ropimon- Rotor dldgram Schiéma du rotor
TAALHOMD ':m- with distaries avec distances
TOpd ¢ pua- from detisdi de référence
HEpAWY, 34-
FaEmkuT or
zenofl fmopu
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1. Bepaidd naoc. Upper plane Plan supériear
EOCTE EOpPEE-
nnH

? Hemmsa oaoc- Lower plane Plan inféricur
EOCTE EORpEE-

" g
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3, ¥ron gecla- ' .lm.g]e. upper Angle dans le
JARLH B BEpX- plane plan supérleur
Bell maocHpe-

TH KOpeEEEH

4, ¥roa pacta- Angle, lower Angle dans le
JARRCA B NEX- | plane plan inférieur
nell mAKKOCTH :

KOPPERINA

5. Jnagenme guc- Amount, upper Valeur associée

GafAMcA K BEp- — plane su balourd dans

xHefl mrocKo
TH HOPPEE-
b Fi

..

le plan supérieur

6. IHANEHEE M-
Ganeyca g
EeMEel mAts
HOCTH EOppeE-
UAH
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Amount, lower
plane

Vileur associée
au balowrd dans
le plan inférieur
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7. [lepensad - ' Front-rear com- Composante du
{zaanan) ropH- ponent of un- balourd & corriger
SOHTEALHEN balance avani-arriégre
KOMOOHERTE
Aucfiananca
& Hamepenne ro- ‘ Left-right horl- Composanie du
pEIDATANLNORA zontal component |balourd A corriger
HOMAOHERTH of unhalance gaiiche-drodte
Zacfanasca o
xoncft {npa-
nof) nooEoe-
TH EODPEEDH
9. Koppexusn Compenaation Composante du
gecfansnca [ront-rear halourd correc-
mepeiRa— component teur avant-arriére
3aAHAR
10, Koppexugs gac- Compensatiod Composante du
fanakcs B -)G>(- left-right balourd correcteur
aepod (opa- . component gauche-droite

mofl} OROCKOCs
TH HOPPERLEH

11. Cxémi BEpTR-

pEMH, 38TAN-
HEIMH OT HHH-
melt onopu

Baotor dlagram
from a dsium

Schéma du rotos
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